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Programmering af UR-robotter — Videregaende

Leer, hvordan du udnytter avancerede programmeringsmetoder pa robotter fra Universal Robots. Pa kurset introduceres
parametrisk programmering og anvendelse af script-sprog. Desuden udfares gvelser med tilkobling af vision-system,
encoder og andet udstyr til robotten.

I
Avanceret programmering af UR-robotter

Dette kursus introducerer avancerede programmeringsmetoder til kollaborative robotter fra Universal Robots (UR)
gennem gvelser i vores Cobot Lab. P4 kurset gennemgas ogsa offline-programmering, og avanceret processtyring
koordineret med robotbeveegelser fremvises via demonstrationer. Yderligere er der mulighed for at stifte bekendtskab
med bade CB3- og e-serie-modeller fra Universal Robots.

Deltagerprofil

Kurset henvender sig til dig, der har erfaring med at programmere robotter via teach in-kommandoer, eller som har
fuldfart kurset: Programmering af UR-robotter

Udbytte

« Viden og erfaring med brugen af vision teknologi sammen med robotter.
o Leaere teknikken bag parametrisk programmering.


https://www.teknologisk.dk/ydelser/cobot-lab/41744
https://www.teknologisk.dk/kurser/programmering-af-ur-robotter/k46084
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« Udnyt muligheden for at tilslutte forskelligt udstyr til robotten.
« Viden om perifert udstyr og teknologier

Det far du pa arrangementet

@velser og inddragelse
Kursusbevis

Erfaren underviser
Fuld forplejning
Casearbejde

Gratis parkering
Materiale pa dansk
Undervisning pa dansk

Indhold

Genopfrisk termer indenfor robotteknologi

Programmeringsmetoder

Koordinatsystemer og kinematik
Beveaegelsestyper

Robotsikkerhed

« UR robottens opbygning — mekanisk og elektrisk.

Programmerings-teknikker og perifere teknologier

Introduktion til scriptprogrammering pa UR-robotter
Parametrisk programmering
Netvaerkskommunikation

Brug af analoge sensorer

Encoder-systemer og tracking-opsaetning
Offline-programmering

Realtime-programmering via visionsystem

Programmerings-ovelser og demonstrationer

« Parametrisk pick and place i Manster
Parametrisk tegnegvelse med sggefunktion
Parametrisk malesystem med proceskontrol
Opseetning af linetracking med encoder
Opseetning af vision-guidet pick and place

« Offline-programmering med RoboDK

Anmeldelser af Programmering af UR-robotter — Videregaende
Karsten er bade faglig og paedagogisk dygtig. En fin balance mellem teori og hands-on. Karstens store baggrundsviden

har veaeret bade givende og inspirerende.
— Yves Vreven Syddansk Erhvervsskole Odense-Vejle.

Form

Kurset veksler mellem opleeg, avelser, demonstrationer og refleksioner over kursets eksempler. Du far udleveret det
gennemgaede kursusmateriale pa en usb-nggle.

Programmering af UR-robotter

Vil du have en grundlaeggende introduktion til programmering af kollaborative robotter fra Universal Robots (UR), kan vi
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anbefale kurset: Programmering af UR-robotter

UNDERVISER
Karsten Thorng Ahrentsen

Karsten, seniorkonsulent pa Teknologisk Institut og cand. scient. i datateknologi med mere end 25 ars
erfaring med robotteknologi og automation. Karsten har medvirket til udvikling og implementering af
automationsprojekter i mange danske og udenlandske virksomheder. Han er en engageret formidler af
viden om robotteknologi gennem kurser, workshops og foredrag.
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Har du faglige sporgsmal sa kontakt
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Steen Harder Ulrichsen
+45 72202997

shu@teknologisk.dk


https://www.teknologisk.dk/kurser/programmering-af-ur-robotter/k46084
mailto:shu@teknologisk.dk
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